Skolni kolo soutéZe Mlady programéator 2019, kategorie Robotika WeDo

Zadani:

Pomoci senzoru tfasu naprogramujte jezdiciho robota. Robot pojede dopredu rychlosti dva,
kdyz bude senzor naklonén dopredu. Robot pojede dozadu rychlosti deset, kdyz bude senzor
naklonén dozadu. V3e se bude opakovat donekonecna (bude dané v nekonecném cyklu). Vse
se programuje ve WeDo 2.0 na tabletech. K sestrojeni je nutné pouzit motor a senzor tfasu.
Bude rozhodovat funkénost robota, pfipadné jeho vzhled.

Vse se programuje ve wedo 2.0 na tabletech



